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㒾    㿔 

SJT-WVF5-H/WSH 7 是៥݀ৌ᥼ߎ的পҷ PLC 电梯᥻制的᳈新ᤶҷ产品Ǆ

它在㋏㒳参数䆒㕂ǃ电梯ࡳ㛑䗝择ǃ多ࡳ㛑䕧入和䕧ߎǃ䇗䆩Ϣ㓈ᡸǃ⦄场ᑆ扰

䆞断ঞᡫᑆ扰ㄝ方䴶均有独到之处Ǆ 

本㋏㒳䞛用并㸠方式䖲接井䘧信ো˗ব乥䇗䗳 ( SJT-WVF5-H )ǃঠ䗳

( SJT-WSH 7 )ϸ秀᥻制方式ৃ䗝˗ৃ满䎇电梯楼层 13 层ҹϟˈ电梯䗳度小于 1

㉇/⾦ˈ包括永磁ৠℹ电机在内的各秀电梯电机的᥻制㽕求Ǆ 

FR2000-BHT-V2X/BL2000-BHT-V2X型电梯电㛥᥻制器的Џᵓ的Ḍ心㢃⠛是

೑䰙㨫ৡᎹ业用单⠛机制䗴商 FUJITSU 的内䚼݋有 32 ԡ处理器的催ッ产品ˈ䲚

៤度ǃৃ䴴性堪⿄世界一流˗䕧入和䕧ߎッ口݋有多ࡳ㛑䆒㕂ࡳ㛑ˈッ口信ো定

义ৃҹ䖯㸠灵活的䆒定 䕃̠ӊ䆒䅵充ߚ体⦄了ࡳ㛑唤备 参̍数䆒㕂界䴶层⃵ߚ明ˈ

䇗䆩ঞ故䱰䆞断信息充ߚˈᡫᑆ扰㛑力强ঞᑆ扰强度䆘Ӌ独݋匠心的技术特点Ǆ参的技བྷ䔤备使
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㄀一ゴ   ᥻制㋏㒳的ࡳ㛑 

�ˊ�  基本ࡳ㛑 

㓪ো ৡ  ⿄ 用  䗨 电梯ࡼ作䇈明 备  注 
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㓪ো ৡ  ⿄ 用  䗨 电梯ࡼ作䇈明 备  注 

11 䖤㸠状态显示 䇗䆩㓈修 

电梯䖤㸠的状态ǃ方向ǃ᠔处楼层ǃ䕓

䮼的状态ǃ䋳䕑状况ঞ故䱰ㄝ信息ৃ䗮

䖛手持操作器的液晶屏显示Ǆ 

 

12 ⍜䰆䖤㸠  

⍜䰆开关䯁合ৢ㋏㒳䖯入⍜䰆䖤㸠˖ 

˄1˅㋏㒳将清䰸᠔有外召ঞ内䗝信ো˗

˄2˅㞾ࡼ䖨回⍜䰆基キ˗ 

˄3˅常开䮼˗ 

˄4˅䖨回⍜䰆基キৢ䕧ߎ⍜䰆㘨ࡼ信

ো˗ 

˄5˅如果电梯ℷ在ড方向䖤㸠 则̍就䖥

层停䔺ǃϡ开䮼直偊⍜䰆基キ 常̍

开䮼Ǆ 

ϸ秀⍜䰆䖤㸠模式供䗝择˖ 

˄1˅⍜䰆模式 1 

电梯䖨回⍜䰆基キ并处于

停用状态ˈϡݡ䖤㸠Ǆ 

˄2˅⍜䰆模式 0 

a. 外召无效˗ 

b. 电梯在⍜䰆层时处于开䮼状

态˗ 

c. 䳔㽕䖤㸠时ˈ⍜䰆人员ᑨ佪ܜ

䗝中目的楼层ˈ然ৢ按ԣ关䮼

按䪂 直̍㟇䮼关好ǃ电梯䖤㸠˗

㢹在䮼关好前ᵒ开关䮼按䪂ˈ

电梯ゟ即开䮼Ǆ 

d. ᔧ到䖒目的楼层ϡ㛑㞾ࡼ开

䮼时ˈ䳔按ԣ开䮼按䪂直㟇䮼

开到ԡ˗在䮼未开到ԡ时ᵒ

开ˈ䮼ゟ即关䯁˗ 

e.  每⃵䖤㸠只㛑䗝定一个目的

楼层Ǆ 

13 偏停᥻制 
䖯入停䖤

状态 

关䯁电䫕ৢˈ电梯䖯入偏停状态˖ 

˄1˅㢹ℸ时电梯ℷ在䖤㸠Ϩ已有内䗝

登䆄ˈ则电梯ϡݡ响ᑨ任何外召ˈ

将᠔登䆄的内䗝服ࡵ完↩ৢ㞾ࡼ

䖨回䫕梯层˄ৃ䆒㕂˅̠  

˄2˅㢹无内䗝登䆄 则̍电梯直接䖨回䫕

梯层˗ 

˄3˅䖨回䫕梯层ৢ 

a. 外召Ⲧঞ䕓厢显示关䯁˗ 

b. 电梯ϡݡ响ᑨ任何内䗝ঞ外召˗ 

c. 10 ⾦䩳ৢˈ电梯㞾ࡼ关䮼并Ϩ厅

外ঞ䕓内层显熄灭˗ 

d. 按ࡼ开/关䮼按䪂开䮼  ̍ 10 ⾦䩳ৢ

䞡新㞾ࡼ关䮼Ǆ 

 

˄1˅㢹关䯁电䫕时电梯处于检修

状态ˈ则电梯ϡ㛑㞾ࡼ䖨回䫕

梯层ˈ݊余ࡳ㛑ϡব˗ 

˄2˅电梯处于偏停状态时 C̍PU 始

㒜处在Ꮉ作状态Ǆ一旦打开电

䫕 电̍梯会ゟ即䗔ߎ偏停状态, 

ᡩ入ℷ常䖤㸠Ǆ 

14 故䱰㞾ࡼ䴴キ 㾷救乘客 

㢹快䔺䖤㸠时发生故䱰停ℶ在䴲䮼区ˈ

则䕓厢向中䯈楼层方向爬㸠㟇ᑇ层ԡ㕂

ৢ开䮼Ǆ 

在安全回䏃接䗮ঞব乥器Ꮉ作ℷ常

的前提ϟǄ 
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�ˊ�  特殊ࡳ㛑 

㓪ো ৡ  ⿄ 用  䗨 电梯ࡼ作䇈明 备  注 

1 井䘧㞾学д 
测䞣ǃ保ᄬ井䘧

数据 

检修状态ϟ㞾ϟ䰤ԡ开关䍋向Ϟ䖤

㸠㟇Ϟ䰤ԡ开关ℶ 测̍ߎ各楼层的䮼

区ԡ㕂ঞ井䘧开关ԡ㕂的数据 并̍永

久保ᄬǄ㞾学д实⦄方法˖ 

电梯在检修状态ˈ无任何故䱰˗ 

˄1˅䗮䖛手持操作器开始㞾学д 

˄2˅在ϟ䰤ԡˈৠ时按ϟ慢Ϟǃ慢

ϟ 5 ⾦䩳启ࡼ㞾学дǄ 

㞾学д䖛⿟中 㢹̍᥻制㋏㒳发⦄有异

常⦄䈵 将̍会中䗨停ℶ㞾学д 并̍㒭

相ᑨ的故䱰োߎ 故̍䱰㸼䇋参㾕䰘录

6˗ 

▲注意˖在㞾学д䖛⿟停ℶ时ˈ只

有液晶显示“Success”时 㞾̍学д才真

ℷ៤ࡳ完៤Ǆ或㗙电梯᥻制ᵓ显示

ĀCCāǄ 

2 䰆ᤷ乱 ッキ撤䫔内䗝 
ᔧ电梯䖤㸠㟇最䖰ッ楼层ᤶ䗳时 清̍

䰸᠔有的内䗝登䆄˗ 
 

3 䞡复关䮼  

执㸠关䮼指Ҹৢ 在̍㾘定的时䯈内䮼

㘨䫕回䏃没有接䗮时 䞡̍新开䮼ৢݡ

关䮼Ǆ 

㢹如ℸড复 5 ⃵ 䮼̍㘨䫕回䏃ҡ未接

䗮则停梯ᕙ修 并̍在显示单元㒭ߎ相

ᑨ的故䱰显示Ǆ 

4 机᠓䗝层 䇗䆩 
䗮䖛手持操作器的按䬂操作 䖯̍㸠内

䗝登䆄Ǆ 
 

5 ᕙ梯层䆒定 ᕙ梯层ㄝᕙ 

在㞾ࡼ状态ǃ在一定时䯈内既无内䗝

г无外召时 䕓̍厢㞾ࡼ䖤㸠到ᕙ梯层

キǄ 

ᕙ梯层只㛑䆒㕂一个楼层Ǆ 

6 
楼层显示ᄫ

ヺ的任意䆒

定 

改ব某一˄些˅

楼层显示内容 

䗮䖛手持操作器的按䬂操作任意䆒

㕂各楼层的显示ᄫヺ˄ 㣅文ᄫ母或有

ヺো的数ᄫ Ǆ˅ 

Џ㽕䩜对ᵓϞ的ϸ个数码显示和 7

段码层显䕧ߎ方式 显̍示㣗围Ў 7 段

码ৃҹ显示的常㾕的数ᄫ和㣅文ᄫ

母 注̍意 7 段码䕧ߎ催ԡ仅有 BC 段

和 G 段显示Ǆ 

7 关䮼延时 
延䭓开䮼保持

时䯈 

䕓䮼开启㟇㞾ࡼ关䮼前ˈ按ϟℸ按

䪂 则̍本⃵㞾ࡼ开䮼保持时䯈延䭓Ў

᠔䆒㕂延䭓时䯈Ǆ 

˄1˅电梯乏䜡有关䮼延时按䪂˗ 

˄2˅在㞾ࡼ䖤㸠状态ϟ使用˗ 

˄3˅一㠀在病床电梯㋏㒳中使用ℸ

 㛑Ǆࡳ

8 䌃䗮䮼᥻制 ঠ䮼电梯 
᥻制䌃䗮䮼在相ᑨ楼层的ℷ确开ǃ关

  作Ǆࡼ

䌃䗮䮼模式的定义ঞ䆒㕂䇋参㾕本

手ݠ相关ゴ㡖Ǆ 

9 故䱰䆞断 
㞾ࡼ发⦄并䆄

录故䱰信息 

˄1˅ᔧ䖤㸠发生故䱰时ˈ㞾ࡼ䆞断

故䱰产生原因ˈ并在数码ㅵߎ

Ϟ显示故䱰信息˗ 

˄2˅将最䖥 10 ⃵故䱰信息保ᄬ在

Ā故䱰᡹告ā㦰单中ˈҹ供㓈

修人员查看Ǆ 

 

故䱰ҷ码䇋参㾕䰘录 5Ǆ 

10 ᑆ扰䆘Ӌ 

㞾ࡼ检测⦄场

对Џ᥻电㛥ᵓ

的ᑆ扰强度 

对⦄场᥻制柜接地˄抑制ᑆ扰

源˅情况ǃ井䘧㒓接地˄ৃ䴴屏㬑˅

情况作ߎ相ᑨ䆘Ӌ 指̍导䇗䆩人员排

䰸䱤患 Ў̍微机᥻制㋏㒳提供᳈ৃࡴ

ℸࡳ㛑只㛑在电梯全䚼安㺙䇗䆩ৢ

使用 
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䴴安全的Ꮉ作⦃境Ǆ 

11 㓪码器䆘Ӌ 

㞾ࡼ检测㓪码

器䕧ߎ㛝ކ䋼

䞣 

对㓪码器㛝ކ信ো䖯㸠了ߚ析

Ϣ䆘Ӌ 最̍大䰤度䙓免由㓪码器引䍋

的电梯故䱰 直̍㾖地引导䇗䆩人员排

䰸电梯ᡪࡼǃϡᑇ层ㄝ故䱰Ǆ 

�<Eg�Î6Ý�
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㄀二ゴ   ᥻制㋏㒳的㒘៤Ϣ安㺙 

�ˊ�  ᥻制㋏㒳的㒘៤ 

�ˊ�ˊ� ㋏㒳的㒧构框೒ঞ原理 

 

㋏㒳的㒧构框೒如೒ 2-1 ᠔示Ǆ本㋏㒳ҹ微机Џ᥻单元 BL-2000-BHT Ў᥻制Ḍ心Ǆ䆹Џ᥻单元对䕓厢操㒉盘ǃ厅外

੐梯单元ঞ井䘧和安全回䏃ㄝ信息䞛用并㸠信ো䞛䲚方式Ǆ微机䗮䖛对䞛䲚到的信息数据䖯㸠䘏䕥ߚ析ঞ䖤ㅫৢ 䕧̍ߎ相

ᑨ的᥻制信ো和ᑨㄨ来对ব乥器ǃ䮼电机ঞ抱䯌ㄝ䖯㸠᥻制 使̍电梯的䘏䕥ࡳ㛑ǃ故䱰䆞断ঞ按ԡ㕂原则的直接停䴴ㄝࡳ

㛑得ҹ实⦄Ǆ 
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2

3

3

4

4
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C C

B B

A A

M1 PG
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я  

⅓

ᴮ ᴈ
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ầ

Ἣ

֮
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ᴘ

 

೒ 2-1 ㋏㒳的㒧构೒ 

2ˊ1ˊ2 ᥻制柜的㒘៤ 

᥻制柜的元器ӊ布局如೒ 2-2˄ a ǃ˅2-2˄ b˅᠔示Ǆ各器ӊࡳ㛑ߚ䗄如ϟ˄产品中元ӊԡ㕂ৃ㛑改বˈℸ೒仅供参㗗˅̟ 
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˄13˅  RZD˖制ࡼ电䰏Ǆ 

˄14˅  TZD˖用于ⲥ᥻制ࡼ电䰏䖛热的热敏开关Ǆ开关在温度大于 100 度时断开Ǆ 

˄15˅  RF1˖整流桥Ǆ䕧ߎ 110V 直流电压Ǆ 

˄16˅  D1˖抱䯌㓁流二极ㅵǄ 

˄17˅  RLZ˖抱䯌㓁流电䰏Ǆ 

˄18˅  KZM˖照明接㾺器ˈ䆹接㾺器吸合时ˈ关照明ࡼ作Ǆ 

˄19˅  KXF˖⍜䰆接㾺器ˈ䆹接㾺器吸合时ˈ䖯入⍜䰆状态Ǆ 

˄20˅  KS˖Ϟ㸠接㾺器ˈ䆹接㾺器吸合时ˈ执㸠Ϟ㸠ࡼ作Ǆ 

˄21˅  KX˖ϟ㸠接㾺器ˈ䆹接㾺器吸合时ˈ执㸠ϟ㸠ࡼ作Ǆ 

˄22˅  KZD˖制ࡼ接㾺器Ǆ 

˄23˅  KMC˖慢䔺接㾺器Ǆ 

˄24˅  KKC˖快䔺接㾺器Ǆ 

˄25˅  KJC˖快䔺ࡴ䗳接㾺器Ǆ 

˄26˅  FRǃFR1ǃFR2˖ 热㒻电器Ǆ 

˄27˅  微机单元 BL-2000-BHT 

微机Џ᥻单元是本㋏㒳的᥻制Ḍ心ˈ各秀᥻制指Ҹ均由݊发ߎǄ݊布局如೒ 2-3 ᠔示˖ 

                                                             

-�

-� -� -�



᥻制㋏㒳的㒘៤Ϣ安㺙 
 

ˉ9ˉ 

�ˊ�ˊ� 䕧入ǃ䕧ߎッ子定义˖ 

�˅䕧入定义˄�� ,�2 䕧入�� &20�� 㓪码器�� 电源˅ �� 

ッ子 标䆄 ㉏

型 

ব乥器᥻制 ঠ䗳᥻制 

-�_� ��9 ' 㓪码器电源䕧入  

-�_� $� ' 㓪码器 $�  

-�_� $��$� ' 㓪码器 $�或˄$相˅  

-�_� %� ' 㓪码器 %�  

-�_� %��%� ' 㓪码器 %�或˄%相˅  

-�_� ;� & 6-; 检修�㞾ࡼ䕧入 6-; 检修�㞾ࡼ䕧入 

-�_� ;� & 66;: Ϟ䰤ԡ䕧入 66;: Ϟ䰤ԡ䕧入 

-�_� ;� & 6;;: ϟ䰤ԡ䕧入 6;;: ϟ䰤ԡ䕧入 

-�_� ;� & 6604 Ϟᑇ层䕧入 6604 Ϟᑇ层䕧入 

-�_� ;� & 6;04 ϟᑇ层䕧入 6;04 ϟᑇ层䕧入 

-�_� ;� & 6.'< 䕙ࡽ接㾺器ড作 ..& 接㾺器ড作 

-�_� ;� & .%& 抱䯌接㾺器ড作 .%& 抱䯌接㾺器ড作 

-�_� ;� & 581 ব乥器䖤㸠䕧入 .0& 接㾺器ড作 

-�_� ;� & 未定义 66+ Ϟᤶ䗳信ো䕧入 

-�_�� ;� & 未定义 6;+ ϟᤶ䗳信ো䕧入 

-�_� ;�� & 6-7 急停䕧入 6-7 急停䕧入 

-�_� ;�� & 60% 䮼㘨䫕䕧入 60% 䮼㘨䫕䕧入 

-�_� ;�� & )$8/7 ব乥器故䱰䕧入 制ࡼ接㾺器ড作䕧入 

-�_� ;�� & 6;) ⍜䰆䕧入 6;) ⍜䰆䕧入 

-�_� ;�� & 606 慢Ϟ䕧入˄ৌ机时Ўৌ机定Ϟ向˅ 606 慢Ϟ䕧入 

-�_� ;�� & 60; 慢ϟ䕧入˄ৌ机时Ўৌ机定ϟ向˅ 60; 慢ϟ䕧入 

-�_� ;�� & 66'= Ϟッキ䕧入 66'= Ϟッキ䕧入 

-�_� ;�� & 6;'= ϟッキ䕧入 6;'= ϟッキ䕧入 

-�_� ;�� & .3& 电源䕧入 .3& 电源䕧入 

-�_�� ;�� & 6.0 开䮼信ো䕧入 � 6.0 开䮼信ো䕧入 

-�_� ;�� & 6*0 关䮼信ো䕧入 � 6*0 关䮼信ো䕧入 

-�_� ;�� & 6.0:� 开䮼䰤ԡ䕧入 � 6.0: 开䮼䰤ԡ䕧入 

-�_� ;�� & 6*0:� 关䮼䰤ԡ䕧入 � 6*0: 关䮼䰤ԡ䕧入 

-�_� ;�� & 67$%� 安全㾺ᵓ䕧入 � 67$%� 安全㾺ᵓ䕧入 � 

-�_� ;�� & 6'6 电䫕信ো䕧入 6'6 电䫕信ো䕧入 

-�_� ;�� & 6&= 䍙䕑信ো䕧入 6&= 䍙䕑信ো䕧入 
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-�_� ;�� & 6=6 直偊信ো䕧入 6=6 直偊信ো䕧入 

-�_� ;�� & 抱䯌㸠⿟开关䕧入 抱䯌㸠⿟开关䕧入 

-�_� ;�� & 热敏开关䕧入 热敏开关䕧入 

-�_� ;�� & 6.0� 开䮼信ো䕧入 � 6.0� 开䮼信ো䕧入 � 

-�_� ;�� & 6*0� 关䮼信ো䕧入 � 6*0� 关䮼信ো䕧入 � 

-�_� ,� & 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � �关䮼䰤ԡ �� 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 ��关䮼䰤ԡ �� 

-�_� ,� & 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � 

-�_� ,� & 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � 

-�_�� ,� & 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � 

-�_� ,� & 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 �  

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧入 ��内䗝䕧入 � 

-�_� ,� & 全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧入 ��内䗝䕧入 �˄开䮼䰤ԡ �˅

全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧入 ��内䗝䕧入 �˄开䮼䰤ԡ �˅ 

-�_� ,� & 全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧入 ��੐梯䕧入 �  

全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧入 ��੐梯䕧入 � 
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R329

R330



᥻制㋏㒳的㒘៤Ϣ安㺙 
 

ˉ12ˉ 

-��_� <�� ) (+EF 催七段码 EF 显示˄ 䴲 � 段码层显Ў

检修䕧ߎˈ�段码时ˈ在催ԡ未用时ˈৃ

用ࡳ㛑码 )8�� 䆒㕂Ў检修䕧ߎ˅ 

(+EF 催七段码 EF 显示˄䴲 � 段码层显Ў

检修䕧ߎˈ� 段码时ˈ在催ԡ未用时ˈৃ

用 )8�� 䆒㕂Ў检修䕧ߎ˅ 

-��_� <�� ) (+J 催七段码 J 显示 (+J 催七段码 J 显示 

-��_� <�� ) (6 Ϟㆁ头显示 (6 Ϟㆁ头显示 

-��_� <�� ) (; ϟㆁ头显示 (; ϟㆁ头显示 

-��_� &0�  <���<�� ݀共ッ <���<�� ݀共ッ 

-��_�� <�� ) 偏停ৢ断电˄偏停ৢ停ℶ䕧ߎ˅ 偏停ৢ断电˄偏停ৢ停ℶ䕧ߎ˅ 

-��_� &0�  <�� ݀共ッ  

-��_� <�� ) 㒣济电䰏䕧ߎ  

-��_� &0�  <�� ݀共ッ  

-��_� / � ) (&= 䍙䕑䕧ߎ (&= 䍙䕑䕧ߎ 

-��_� /� ) )04 㳖号器᥻制䕧04( ߎ 㳖号器᥻制䕧ߎ 

-��_� /� ) 未定义 未定义 

-��_� /� ) .<& 开䮼延䭓䕧ߎ .<& 开䮼延䭓䕧ߎ 

-��_� /� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

-��_� /� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

-��_�� / � ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

-��_� / � ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

-��_� / � ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

内䗝䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

-��_� / � ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ��内䗝䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ���内䗝䕧ߎ � 

-��_� / �� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

-��_� / �� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

-��_� / �� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

Ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

-��_� /�� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

-��_� /�� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ �੐梯䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

-��_� /�� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ �੐梯䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

-��_� /�� ) 全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ �੐梯䕧ߎ � 

全䲚䗝�单䲚䗝 

ϟ੐䕧ߎ ��੐梯䕧ߎ � 

-��_� &0�  /��/�� ݀共ッ /��/�� ݀共ッ 
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定义 ッ口ো ԡ㕂 

ব乥器᥻制 ঠ䗳᥻制 

,�� -�_�  全䲚䗝˖;+� ϟ੐䕧入 �� ;+�� ϟ੐䕧入 ��˗单䲚䗝˖+7�� ੐梯䕧入 �� 

,�� -�_�  全䲚䗝˖;+� ϟ੐䕧入 �� ;+�� ϟ੐䕧入 ��˗单䲚䗝˖+7�� ੐梯䕧入 �� 

 -�_�  未用 

 -�_�  未用 

 -�_�  未用 

  J5 Ў扩展单元䕧ߎ信ো L1~L10 接口Ǆ列㸼如ϟ˖˄ 

�扩展 ,�扩展 ,,˅ 

定义 ッ口ো ԡ㕂 

ব乥器᥻制 ঠ䗳᥻制 

/� -�_� 全䲚䗝˖61� 内䗝䕧ߎ �� 61�� 内䗝䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖61� 内䗝䕧ߎ �� +7�� ੐梯䕧ߎ ��

/� -�_�  全䲚䗝˖61� 内䗝䕧ߎ �� 61�� 内䗝䕧ߎ ��˗ 单䲚䗝˖61� 内䗝䕧ߎ � 

/� -�_�  全䲚䗝˖61� 内䗝䕧ߎ �� 61�� 内䗝䕧ߎ ��˗ 单䲚䗝˖61� 内䗝䕧ߎ � 

/� -�_�  全䲚䗝˖61� 内䗝䕧ߎ �� 61�� 内䗝䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖61�� 内䗝䕧ߎ �� 

/� -�_�  全䲚䗝˖6+� Ϟ੐䕧ߎ �� 6+� Ϟ੐䕧ߎ �˗ 单䲚䗝˖61�� 内䗝䕧ߎ �� 

/� -�_�  全䲚䗝˖6+� Ϟ੐䕧ߎ �� 6+�� Ϟ੐䕧ߎ ��˗ 单䲚䗝˖61�� 内䗝䕧ߎ �� 

/� -�_�  全䲚䗝˖6+� Ϟ੐䕧ߎ �� 6+�� Ϟ੐䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖61�� 内䗝䕧ߎ �� 

/� -�_�  全䲚䗝˖6+� Ϟ੐䕧ߎ �� 6+�� Ϟ੐䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖+7� ੐梯䕧ߎ � 

/� -�_�  全䲚䗝˖;+� ϟ੐䕧ߎ �� ;+�� ϟ੐䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖+7� ੐梯䕧ߎ � 

/�� -�_��  全䲚䗝˖;+� ϟ੐䕧ߎ �� ;+�� ϟ੐䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖+7�� ੐梯䕧ߎ �� 

  J6 Ў扩展单元䕧ߎ信ো L11~L12 接口Ǆ列㸼如ϟ˖ 

定义 ッ口ো ԡ㕂 

ব乥器᥻制 ঠ䗳᥻制 

/�� -�_�  全䲚䗝˖;+� ϟ੐䕧ߎ �� ;+�� ϟ੐䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖+7�� ੐梯䕧ߎ �� 

/�� -�_�  全䲚䗝˖;+� ϟ੐䕧ߎ �� ;+�� ϟ੐䕧ߎ ��˗单䲚䗝˖+7�� ੐梯䕧ߎ �� 

 -�_�  &20 ݀共ッ 

 -�_�  &20 ݀共ッ 

 -�_�  &20 ݀共ッ 
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�� 急停㾺点䕧入�急停㾺点䕧入 �� ϟ੐ ��੐梯 ��ϟ੐ � 

�� 䮼㘨䫕㾺点䕧入�䮼㘨䫕㾺点䕧入 �� ϟ੐ ��੐梯 ��ϟ੐ � 

�� ব乥器故䱰䕧入�制ࡼ接㾺器ড作䕧入 �� ϟ੐ ��੐梯 ��ϟ੐ � 

�� ⍜䰆䕧入�⍜䰆䕧入 �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� 慢Ϟ䕧入�慢Ϟ䕧入 �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� 慢ϟ䕧入�慢ϟ䕧入 �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� Ϟッキ䕧入�Ϟッキ䕧入 �� 内䗝 ��内䗝 ���内䗝 � 

�� ϟッキ䕧入�ϟッキ䕧入 �� Ϟ੐ ��内䗝 ���Ϟ੐ � 

�� .0& Џ电源䕧入�.3& Џ电源䕧入 �� Ϟ੐ ��内䗝 ���Ϟ੐ � 

�� 开䮼信ো䕧入 ��开䮼信ো䕧入 � �� Ϟ੐ ��内䗝 ���Ϟ੐ � 

�� 关䮼信ো䕧入 ��关䮼信ো䕧入 � �� Ϟ੐ ��੐梯 ��Ϟ੐ � 

�� 开䮼䰤ԡ䕧入 ��开䮼䰤ԡ䕧入 � �� ϟ੐ ��੐梯 ��ϟ੐ � 

�� 关䮼䰤ԡ䕧入 ��关䮼䰤ԡ䕧入 � �� ϟ੐ ��੐梯 ���ϟ੐ � 

�� 安全㾺ᵓ䕧入 ��安全㾺ᵓ䕧入 � �� ϟ੐ ��੐梯 ���ϟ੐ � 

�� 电䫕信ো䕧入�电䫕信ো䕧入 �� ϟ੐ ��੐梯 ���ϟ੐ � 

�� 䍙䕑信ো䕧入�䍙䕑信ো䕧入 �� 内䗝 ���੐梯 ���内䗝 � 

�� 满䕑信ো䕧入�满䕑信ো䕧入 �� 内䗝 ���未定义�内䗝 �� 

�� ᤶ䗳刀时Ў䳊䗳䕧入�方向接㾺器ড作䕧

入 

�� 内䗝 ���未定义�内䗝 �� 

�� 未定义�未定义 �� 内䗝 ���未定义�内䗝 �� 

�� 开䮼延䭓䕧入�开䮼延䭓䕧入 �� Ϟ੐ ��未定义�Ϟ੐ � 

�� ৌ机信ো䕧入�ৌ机信ো䕧入 �� Ϟ੐ ���未定义�Ϟ੐ � 

�� 直偊信ো䕧入�直偊信ো䕧入 �� Ϟ੐ ���未定义�Ϟ੐ �� 

�� 抱䯌㸠⿟开关䕧入�抱䯌㸠⿟开关䕧入 �� Ϟ੐ ���未定义�Ϟ੐ �� 

�� 热敏开关䕧入�热敏开关䕧入 �� ϟ੐ ���未定义�ϟ੐ � 

�� 开䮼信ো䕧入 ��开䮼信ো䕧入 � �� ϟ੐ ���未定义�ϟ੐ �� 

�� 关䮼信ো䕧入 ��关䮼信ো䕧入 � �� ϟ੐ ���未定义�ϟ੐ �� 

�� 䮼㘨䫕㒓圈䕧入�䮼㘨䫕㒓圈䕧入 �� ϟ੐ ���未定义�ϟ੐ �� 

    

注˖䌃䗮䮼方式˖㟇少ऴ用一层电梯䕧入点�Ϩ每增ࡴ一个䌃䗮䮼ऴ用一个层キ的䕧入点Ǆ 

 

˄2˅䕧ߎ多ࡳ㛑㸼 
 㛑码 意义˖ 全䲚䗝�单䲚䗝�䌃䗮䮼ࡳ 㛑码 意义˖ব乥�ঠ䗳ࡳ

�� 抱䯌䕧ߎ� 抱䯌䕧ߎ �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� Џ接㾺器᥻制䕧ߎ�电源接㾺器䕧ߎ �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� 䕙ࡽ接㾺器䕧ߎ�快䔺接㾺器䕧ߎ �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� Ϟ㸠䕧ߎ�Ϟ㸠䕧ߎ �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� ϟ㸠䕧ߎ�ϟ㸠䕧ߎ �� 内䗝 ��内䗝 ��内䗝 � 

�� -2* 点ࡼ䕧ߎ�制ࡼ接㾺器䕧ߎ �� Ϟ੐ ��内䗝 ��Ϟ੐ � 

�� ব乥器使㛑䕧ߎ�慢䔺接㾺器䕧ߎ �� Ϟ੐ ��੐梯 ��Ϟ੐ � 

�� ব乥器ࡴ减䗳䗝择�一㑻减䗳᥻制䕧ߎ �� Ϟ੐ ��੐梯 ��Ϟ੐ � 

�� 多段㒭定 ��未定义 �� Ϟ੐ ��੐梯 ��Ϟ੐ � 

�� 未定义�未定义 �� ϟ੐ ��੐梯 ��ϟ੐ � 

�� 未定义�快䔺ࡴ䗳接㾺器䕧ߎ �� ϟ੐ ��੐梯 ��ϟ੐ � 
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�ˊ�ˊ� ᥻制柜的安㺙Ϣ接㒓 

 

ব乥䇗䗳᥻制柜的Џ电䏃接㒓ッ子㒘共有 7 个接㒓ッ子ˈ݊ 中 U1,V1,W1 ッ子是ϝ相电源的䕧入ッǄ由䜡电室来的电

源ˈ㒣䖛电梯机᠓的ぎ气开关ৢˈ接到᥻制柜的 U1ǃV1ǃW1 ッ子ˈ中性㒓接 N ッ子Ǆ导㒓的截䴶⿃ᑨḍ据㒓䏃的总䋳

㥋䅵ㅫˈ对于单ৄ 15KW ҹϞ电机的电梯ˈ导㒓截䴶⿃ᑨϡ小于 10mm2Ǆ另外ϝ个ッ子 U3ǃV3ǃW3 是䖲接到电ࡼ机㒩

㒘的ϝ个ッ子Ǆ在᥻制柜䖲㒓时ᑨ㒱对䙓免将䖭二㒘ッ子接䫭 否̍则Ϟ电时将䗴៤ব乥器的损毁！Џ电䏃的ࡼ力㒓在机᠓

布㒓时㽕Ϲ格Ϣ᥻制信ো㒓ߚ开 ϡ̍允䆌将ࡼ力㒓Ϣ᥻制信ো㒓放在ৠ一㒓槽中 否̍则将影响㋏㒳Ꮉ作的〇定性Ǆ᥻制柜

Ϣ电机之䯈的䖲㒓ᑨ尽ৃ㛑短ˈ否则将䗴៤㋏㒳䕧ࡳߎ率损㗫ˈ必㽕时䗖ᔧ增ࡴ导㒓截䴶⿃Ǆ 

᥻制柜݊它接㒓ッ子排的准确定义ᑨҹ原理೒Ў准Ǆ 

�ˊ�ˊ� 䕓厢ঞ井䘧开关ǃ桥ᵓ的安㺙 

 

井䘧中ϝ㒘桥ᵓϢ䕓厢Ϟϝ个感ᑨ开关对ᑨˈߚ别Ў MQ˄MQ1ˈMQ2——ব乥䇗䗳ǃঠ䗳时䞛用 ǃ˅SSHǃSXHǄ

ᔧ电梯处在各层ᑇ层ԡ㕂时ˈ䕓厢Ϟ的䮼区开关 MQ ᑨ处于䮼区桥ᵓ的中䯈ԡ㕂˄MQ1ǃMQ2 别ԡ于桥ᵓϞǃϟ䖍沿ߚ

ԡ㕂 Ǆ˅ᤶ䗳桥ᵓ䎱䮼区桥ᵓ㑺 1.5m Ꮊ右ǄSDZ 和 XDZ 时是Ϟǃϟッキ开关ˈ用来产生强䖿ᤶ䗳信োǄSXV 和 XXV 时

是Ϟǃϟ䰤ԡ信োǄϞ䗄安㺙于井䘧的݁个保ᡸ开关Ϣ䕓厢Ϟ的一个 0.5m 䭓桥ᵓ对ᑨǄ 

安㺙ԡ㕂如ϟ೒᠔示˖ 

0 .2 m

0 . 2 m

1 .5 m

1 . 5 m
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㄀ϝゴ   手持操作器液晶界䴶操作ঞ参数䇈明 

�ˊ�  概䗄 

手持操作器的液晶显示Ў䇗䆩ǃ㓈修人员提供ট好的人机交流界䴶Ǆ䇗䆩ǃ㓈修人员ৃҹ䗮䖛液晶显示ঞ䬂盘操作对电

梯㋏㒳䖯㸠㾖测ǃ䆒㕂Ǆ݋体内容如ϟ˖ 

˄1˅ⲥ㾚电梯状态˖㞾ࡼǃ检修ǃৌ机ǃ⍜䰆ǃ䫕梯ㄝ˗ 

˄2˅㾖测˖I/O 口ǃ故䱰信息ǃ੐梯ǃ内䗝ㄝ˗ 

˄3˅䆒㕂参数˖基本参数ǃ䖤㸠参数ǃ特殊参数˗ 

˄4˅保ᄬ参数˗ 

˄5˅䆒㕂新密码ㄝǄ 

˄6˅井䘧㞾学д˄䞛用㓪码器井䘧䅵数时用 Ǆ˅ 

䖬ৃҹ䗮䖛开到ϟ䰤ԡৢˈৠ时按ϟ慢Ϟǃ慢ϟ 5 ⾦䩳的方法䖯㸠井䘧㞾学дǄ 

 

注意˖手持操作器作Ў䗝用的䜡ӊˈ由本݀ৌ提供㒭䇗䆩ǃ㓈修人员Ǆ 

�ˊ�  䬂操作䇈明 

手持操作器如ϟ೒᠔示ˈ液晶显示器ϟ䴶有݁个䬂ˈ݁个䬂的排列ঞ定义如ϟ˖ 

AUTO CLOSE
1 0.00m/s

Esc

Menu

Enter

㞾ࡼ

&1�

ϢЏᵓ接口

32:(5

5;

7;

 
 

各按䬂作用如ϟ䇈明˖ 

ĀMenuā—  按䆹䬂无条ӊ䖨回Џ界䴶Ǆ 

ĀEnterā—  䖯入ϟ一㑻㦰单ǃ修改数据ৢ的确定䬂ǃ指Ҹ登䆄确定䬂Ǆ 

ĀEscā  —  䖨回Ϟ一㑻㦰单ǃপ⍜䬂Ǆ 

Ā＞ā   —  ⿏ܝࡼ标䬂˄循⦃右⿏ Ǆ˅ 

Āġā   —  Ϟ㗏义䬂ǃ䆒㕂参数时ࡴ一䬂或䗝择参数时 Yes˄ON˅䬂Ǆ 

ĀĢā   —  ϟ㗏义䬂ǃ䆒㕂参数时减一䬂或䗝择参数时 NO˄OFF˅䬂Ǆ 
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�ˊ�  液晶显示流⿟೒ঞ参数䇈明 

··
··

··

··
··

··

····
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�ˊ�ˊ� Џ㦰单 

        䰸井䘧㞾学д中ĀLearning……ā和保ᄬ参数中˄Waiting……˅外ˈ按ĀMenuā䬂ৃ无条ӊ䏇䕀到䆹界䴶Ǆ 

显示ᔧ前楼层ǃ䖤㸠方向ǃ电梯状态ǃ故䱰状态ǃ䮼䫕状态ǃ䖤㸠䗳度Ǆ 

INSP  ER=10    CLOSE
         1           0.00m/s

䮼䫕状态电梯状态

䖤㸠方向

ᔧ前楼层

䖤㸠䗳度

故䱰状态

 
 电梯状态 Ā̟INSPā 检修 Ā̍MANUā ৌ机 Ā̍AUTOā㞾ࡼ Ā̍FIREā⍜䰆 Ā̍STOPā䯁电䫕 Ā̍USEDāϧ用Ǆ 

 故䱰状态˖电梯有故䱰时显示ĀER=#˄故䱰ো ā˅̠ 无故䱰时ϡ显示˄ぎ白 Ǆ˅ 

 䮼䫕状态 Ā̟CLOSEā䮼关 Ā̍OPENā䮼开Ǆ 

 ᔧ前楼层˖电梯᠔处楼层˄实䰙楼层 Ǆ˅ 

ϧ有ৡ䆡㾷䞞˖ 

   实䰙楼层 — 显示的楼层ˈৃ䗮䖛㦰单 3.4.2˄10˅䆒㕂˗ 

   㒱对楼层 — 最ᑩ层Ў 1 楼ˈ㄀二层Ў 2 楼ˈ㄀ϝ层Ў 3 楼……Ǆ 

 

�ˊ�ˊ� 校偠密码 

䳔㽕䆒㕂ǃ保ᄬ参数时 必̍乏使电梯处于检修状态 ℷ̍确䕧入用户㑻密码ৢৃ䖯入参数䆒㕂㦰单 㦰̍单内容㾕 3.3.3˄ a Ǆ˅

㢹将㦰单内容扩大到 3.3.3˄ b˅᠔示的㦰单内容ˈ䳔ℷ确䕧入厂家㑻密码Ǆ用户㑻密码˄ߎ厂值Ā0000ā˅ 和厂家㑻密码˄ߎ

厂值Ā1010ā˅ 均ৃ在Ā䆒㕂密码ā㦰单中修改Ǆ 

Ǐ 操作乎序 ǐ 

1  ˅ 在ĀЏ㦰单ā界䴶ϟ 按̍ĀEnterā䬂 如̠果液晶显示ϡ在ĀЏ㦰单ā̍ ৃ按ĀMenuā䬂䖨回ĀЏ㦰单āৢ 按ĀEnterāݡ

䬂Ǆ 

 

Input Password     0000
                             Enter

䕧入密码
 

2˅ 䖯入䕧入密码界䴶ৢˈ按ĀġāĀĢā䬂ৃ修改ܝ标䮾烁的ԡˈ按Ā>ā䬂䗝择䆒㕂ԡǄ密码ℷ确按ĀEnterā䬂䖯

入基本参数㦰单Ǆ 

                                      

General para
                 Enter

基本参数
 

3˅ 如果密码䆒㕂ϡℷ确将显示˖ 

Password error
                 Enter

密码䫭䇃
 

 

4˅ 按ĀEnterā䬂䞡新䖨回㄀ 1 ℹˈ直㟇密码ℷ确按ĀEnterā䬂䖯入㄀ 2 ℹǄ 
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�ˊ�ˊ� ⲥ㾚㦰单ঞ参数䆒㕂㦰单框೒ 

ⲥ㾚㦰单ঞ基本参数ǃ䖤㸠参数ǃ特殊参数构៤了电梯䇗䆩的基本㽕㋴Ǆ在液晶界䴶䆒䅵时ˈ㗗㰥到ϡৠ用户的ϡৠ㽕求将

Ϟ䗄㦰单ߚЎĀ用户㑻āǃĀ厂家㑻ā̍  ˖䇈明ߎϟ䴶流⿟೒并对݊作ߎ别列ߚ

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                

 

 

 

 

                                          ˄1˅೒ 3.3.3 (a) 用户㑻㦰单 

䖤㸠参数 特殊参数 ⲥ㾚㦰单 基本参数 

总层キ数 

Total Floor 

电梯乱定䗳度 

Car Speed 

䮼㒻电器保持时䯈 

Door Run Time 

䗝层信息 

Call Input 

井䘧开关ԡ㕂 

Hoistway Data 

层キ信息 

Floor Data 

䗳度ড作值 

Speed Feedback 

䖤㸠᡹告 

Run Report 

故䱰䆄录 

Fault Report 
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手持操作器液晶操作ঞ参数䇈明 
 

ˉ24ˉ 

�ˊ�ˊ� 参数䇈明 

˄1˅ⲥ㾚㦰单˖䰸䗝层信息ੑҸ界䴶ৃ䖯㸠ੑҸ䕧入操作外ˈ݊余界䴶ϟ均Ў只䇏参数Ǆ 

用户㑻㦰单 

序ো 中文 㣅文 䇈明 

1 䗝层信息 Call Input 显示各楼层内指ҸǃϞϟ੐梯信োҹঞ䗝择内䗝 

2 井䘧开关ԡ㕂 Hoistway Data 显示Ϟϟ䰤ԡǃッキԡ㕂 

3 层キ信息 Floor Data 各楼层ᑇ层ԡ㕂ঞ是否停䴴 

4 䗳度ড作值 Speed Feedback ᔧ前电机䕀䗳˄rpm˅ঞ电梯䗳度˄m/s˅̍  

5 䖤㸠᡹告 Run Report ㌃䅵䖤㸠时䯈ǃ⃵数 

6 故䱰䆄录 Fault Report 䆄录最䖥ˍˌ⃵故䱰 

7 㓪码器䆘Ӌ Encoder Apprais 䆘Ӌ㓪码器的ᑆ扰/㛝ކ䋼䞣 

8 䕧入信ো䆘Ӌ Input Apprais 显示䕧入ᑆ扰强度ঞ前十⃵停䔺前的内䚼状态 

9 䕃ӊ序ো Software  No 䕃ӊ⠜本ো 

厂家㑻㦰单 

10 䕧入信ো˄点对点显示˅ I/O Input 䕧入口对ᑨ的每一ԡ状态 

11 䕧ߎ信ো˄点对点显示˅ I/O  Output 䕧ߎ口对ᑨ的每一ԡ状态 

12 䕓厢信ো I/O Car Data 操㒉盘䕧入/䕧ߎ口状态 

 

˄2˅基本参数˖ 

用户㑻㦰单 

序ো 中文 㣅文 ߎ厂值 㣗围 䇈明 

1 总层キ数 Total  Floor 5 1-13 电梯的总楼层数˄Ϣ䮼区桥ᵓ数相ㄝ˅ 

2 ᕙ梯层 Homing  Floor 1*  1- 总层キ数 无੐梯内䗝时电梯定时䖨回的楼层 

3 㞾ࡼ开䮼保持时䯈 Open Door Time  5s* 0-999s 㞾ࡼ状态ϟ电梯开䮼ৢㄝᕙ关䮼时䯈 

4 开䮼延䭓时䯈 Open Delay Time 30s* 0-999s 㞾ࡼ状态ϟ电梯开䮼ㄝᕙ时䯈˄䆹参数㽕在开

䮼延䭓使㛑 Yes 时有效˅ 

5 䖨基キ时䯈 Homing Time 60s* 0-999s 无੐梯内䗝时电梯䖨回ᕙ梯层前的ㄝᕙ时䯈 

厂家㑻㦰单 

6 ⍜䰆层 Fire Floor 1* 1—总层キ数 ⍜䰆初态䖨回层 

7 䫕梯层 Parking Floor 1* 1—总层キ数 电䫕关䯁䖨回层 

8 䕧入接口有效电ᑇ䆒

㕂 

Input Type ON  䕧入是Ԣ电ᑇ˄ ON 有˅效 䖬̍是催电ᑇ有效˄ OFF˅̍

˄注意 Ϟ̟ϟ䰤ԡ䕧入ONЎ催电ᑇ有效 O̍FFЎԢ

电ᑇ有效  ˅

9 䕧ߎ㒻电器㾺点㉏型 Output Type OFF  䕧ߎ㒻电器常开点Ў OFFˈ常䯁点Ў ONǄ 

10 层キ显示䆒㕂 Set Indication 00—13  䆒㕂某一层显示ᄫヺ 

11 䆒㕂ϡ停层 Set Stop Floor ON   

12 开䮼延䭓使㛑 Open Delay Able NO*  使开䮼延䭓时䯈使㛑˄䗝用˅ 

13 抱䯌ড作检测使㛑 Brake Feedback Yes*  䗝择 Yes ㋏㒳检测抱䯌ড作 䗝̍择 NO ㋏㒳将ϡ

检测抱䯌ড作Ǆ 

14 䌃䗮䮼ࡼ作䗝择 Door Select   停䴴楼层䮼ࡼ作䗝择˄前䮼或ৢ䮼 Ǆ˅ 
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6 ⍜䰆方式 Fire Mode 0* 0-1 ˄䗝用˅ 

7 点ࡼ䕧ߎ䗝择 Jog Select 0* 0/1 0˖无点ࡼ䕧1ˈߎ˖有点ࡼ䕧ߎǄ 

8 ᥻制方式䗝择 Control Mode SHS* WVF5-H/

SHS 

WVF5-H: ব乥᥻制ˈSHS˖ঠ䗳 

9 PG 㛝ކ䕧入参数 PG Input Able 1* 1/0 井䘧䅵数/ᤶ䗳刀 

10 多段䗳度䆒㕂 Multi Speed Give  0* 0~1m/s 䆒㕂各䗳度段的䗳度值˄Ϣব乥器的䕀䗳㒭定

对ᑨ Ǆ˅ 

11 ᤶ䗳䎱离 Decel Distance 0* 0~10m 对ᑨϡৠ䗳度段的减䗳䎱离Ǆ 

�7�H�@�L�V�W�D�VH
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New password
            0000

New password   Enter
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Speed Feedback
                     Enter

(QWHU

(VF
0.30m/s   0200rpm

ᔧ前梯䗳 ᔧ前䕀䗳

䗳度ড作
 

 

 

˄5˅ 䖤㸠䆄录 

 

㌃䅵的䖤㸠时䯈和⃵数Ǆ 

Run Report
                     Enter

(QWHU

(VF
00000000H
0000000

䖤㸠小时

䖤㸠⃵数
䖤㸠䆄录

 
˄6˅ 故䱰䆄录 

 

䆄录最䖥ˍˌ⃵故䱰的秀㉏和发生的时䯈ㄝ信息˄掉电保持 Ǆ˅ 

      

Fault Report
                     Enter

(QWHU

(VF
01: ER=02     F03

故䱰⃵数ো 故䱰ো 䫭䇃时

楼层

故䱰䆄录

 

 故䱰䆄录按故䱰发生的时䯈乎序排列ˈ最䖥一⃵故䱰䆄录的序োЎĀ1ā̍ ҹℸ㉏᥼˗ 

 按ĀġāǃĀĢā䬂㾖察最䖥十⃵故䱰䆄录Ǆ 

 

˄7˅ 㓪码器䆘Ӌ 

 

Encoder Apprais
        050

Encoder Apprais    Enter Enter
Esc

㓪码器䆘Ӌ
 

 

在电梯䖤㸠的〇䗳段时ˈ显示的数值䍞大㸼明㓪码器信ো䋼䞣䍞差Ǆ 

 

˄8˅ 䕧入信ো䆘Ӌ 

01:00000000234
X01:- - - -_ _ _ _ _ _

Input Apprais
                     Enter

前十⃵停䔺前的内䚼状态

棒状೒

䕧入状态

䕧入口

䕧入信ো䆘Ӌ

 
 ㄀一㸠的数据Ў最䖥 10 ⃵停䔺˄ϟ䯌˅前的内䚼状态˄厂家䇗䆩用˅̠  

 ㄀二㸠棒状೒㾖察䕧入口ᑆ扰强度 Ā̠ƶā㸼示䆹
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䆹 I/O 口的䘏䕥电ᑇЎĀ1ā̍ 对ᑨ的䕧入指示灯亮˗ 

 棒状೒的催Ԣ˄短㒓和ϟ划㒓˅㸼明䕧入口的䘏䕥电ᑇˈ催ЎĀ1ā̍ ԢЎĀ0ā̠  

 㢹䕧入口棒状೒䘏䕥Ā1āǃ䘏䕥Ā0ā的数䞣䍞接䖥ˈ则㸼明ᑆ扰䍞强烈Ǆ 

注˖䖭䞠的Ā䘏䕥电ᑇāϢĀ䕧入口的有效电ᑇ䆒㕂ā˄ 参㾕 3.4.2˄8˅˅ 无关Ǆ 

 

˄9˅ 䕃ӊ⠜本ো 

 

Enter
Esc

䕃ӊ⠜本ো

405_06
  Software

Enter
No   Software No

 

 厂时㋏㒳᠔用的䕃ӊ序োǄߎ

 

˄10˅ 䕧入信ো˄点对点显示˅  

 

X00   X01   X02    x03
X04   X05   X06    x07

I/O       Input
                     Enter

X08   X09   X10    x11
X12   X13   X14    x15

X16   X17   X18    x19
X20   X21   X22    x23

(QWHU
(VF

䕧入信ো

 

 

 显示ĀƵā㸼示䕧入Ў䘏䕥电ᑇĀ1ā̍ 对ᑨ微机ᵓ的䕧入指示灯亮˗ 

 显示Āƶā㸼示䕧入Ў䘏䕥电ᑇĀ0ā̍ 对ᑨ微机ᵓ的䕧入指示灯灭Ǆ 

      注˖䖭䞠的Ā䘏䕥电ᑇāϢĀ䕧入口的有效电ᑇ䆒㕂ā无关Ǆ 

 

˄11˅ 䕧ߎ信ো˄点对点显示˅  
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Y00   Y01   Y02    Y03
Y04   Y05   Y06    Y07

I/O       Output
                     Enter

Y08   Y09   Y10    Y11
Y12   Y13   Y14    Y15

Y16   Y17   Y18    Y19
Y20   Y21   Y22    Y23

(QWHU

(VF

䕧ߎ信ো
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�ˊ�ˊ� 基本参数界䴶ঞ操作 

 

在䖯㸠电梯有关的参数䆒㕂时佪ܜ䳔㽕䕧入ℷ确密码(用户㑻密码/厂家㑻密码)Ǆ  

Input Password
        0000     Enter

䕧入密码
 

䖯入䕧入密码界䴶ৢˈ密码ৃ䆒ԡ将䮾烁ˈ按ġ䬂ࡴˈ按Ģ䬂减ˈ按>䬂䗝择䆒㕂ԡǄ密码ℷ确按 Enter 䬂䖯入基本参

数㦰单Ǆ否则将显示˖ 

Password error
                 Enter

密码䫭䇃
 

 

按 Enter 䬂䞡新䕧入密码ˈ直㟇密码ℷ确按 Enter 䬂䖯入基本参数Џ界䴶˖ 

General para
                 Enter

基本参数
 

 

按 Enter 䬂䖯入基本参数䆒㕂˖ 

 

˄1˅ 总层キ数 

 

䆒㕂电梯的总楼层数Ǆ 

总楼层数

Total Floor 12
 

按 Enter 䬂右ϟ㾦的数ᄫ䮾烁ˈ䖭时就ৃ修改总层キ数ˈ修改完៤按 Enter 䬂则修改៤ࡳˈ按 Esc 䬂则প⍜修改恢复原

值Ǆ电梯的总层キ数ᑨϢ井䘧中䮼区桥ᵓ数相ㄝǄ 

 

˄2˅ ᕙ梯层 

 

无੐梯和内䗝时电梯延时˄䖨基キ时䯈˅䖨回的楼层ˈ䆒㕂方法ৠϞǄ 

Homing Floor      1
ᕙ梯楼层

 
 

˄3˅ 㞾ࡼ开䮼保持时䯈 

 

㞾ࡼ状态ϟ电梯开䮼ৢ保持时䯈Ǆ电梯实䰙的开䮼保持时䯈将ḍ据停キ原因䖯㸠䇗整Ǆ如果只有内指Ҹ或੐梯㗠停キˈ

则执㸠ℸ保持时䯈Ǆ既有内指Ҹ又有੐梯㗠停キˈ则在ℸ保持时䯈基础Ϟࡴ 2SǄ 
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Input Type
 X00:       ON

Input Type
                     Enter

(QWHU

(VF

Input Type
X01:      OFF

䕧入有效电ᑇ

䯁合有效

断开有效

 

˄注意˖Ϟϟ䰤ԡড䘏䕥ˈ㢹Ϟϟ䰤ԡ回䏃ℷ常时Ў接䗮状态ˈ则ᑨ䆒Ў ONǄ㢹Ϟϟ䰤ԡ回䏃ℷ常时Ў断开状态ˈ则

ᑨ䆒Ў OFF˅ 

 

˄9˅ 䕧ߎ㒻电器㾺点㉏型 

 

ᔧ䕧ߎ㒻电器Ў常开点时䆒Ў OFFˈ常䯁点Ў ONˈߎ厂值Ў全 OFFǄ 

 

Output Type
 Y06:      OFF

Output Type
                     Enter

(QWHU

(VF

䕧ߎ㒻电器㾺点㉏型

 

注意˖䕧ߎ㒻电器˄ব乥器使㛑˅Y6 在使用富士ব乥器时ᑨ䆒Ў ONǄ 

 

˄10˅ 层キ显示䆒㕂 

 

䆒㕂楼层显示中每一层的ヺো˄ 实䰙楼层˅̍ Џ㽕䩜对ᵓϞ的ϸ个数码显示和 7 段码层显䕧ߎ方式 显̍示㣗围Ў 7 段码

ৃҹ显示的常㾕的数ᄫ和㣅文ᄫ母ˈ注意 7 段码层显䕧ߎ催ԡ仅有 BC 段和 G 段显示Ǆ 

 

Set Indication
 01:                -1

Set Indication
                     Enter

(QWHU

(VF

Set lndication
02:                   1㒵 ೑  ᘀ㒵 ೑  ᘜ ሯ ฬ 堑 ⬀ ヺ ˄ 实 䰙 ὑ Ⅰ ⱐ

 ˄ 层 キ 停 䴴 䞒 㕂    䞒 㕂 ↢ Ǆ  
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˄12˅ 开䮼延䭓使㛑 

 

使开䮼延䭓时䯈有效˄䗝用 Ǆ˅ 

 

Open Delay Able
              NO Yes

Open Delay Able
                     Enter

(QWHU

(VF
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    ᑨ䆒㕂如ϟ˖ 

 

 

          

 
 
 
 
 
 
˄15˅䌃䗮䮼外召ǃ内䗝䕧入ߚ䜡˄在䌃䗮䮼方式>1 时有效˅ 

 

                    

  n:D1=x D2=x
'RRU &DOO 6HW

                     Enter

(QWHU

(VF

䌃䗮䮼外召ߚ䜡

'RRU &DOO 6HW

 
 

݊中 n˖㸼示电梯楼层Ǆৃ䗮䖛ġǃĢ䬂改বǄ 

    d1˖㸼示前䮼外召ǃ内䗝Ǆ䗮䖛>䬂䗝中Ǆ 

    d2˖㸼示ৢ䮼外召ǃ内䗝Ǆ䗮䖛>䬂䗝中Ǆ 

    x˖ৃ䆒Ў Y 或 NǄY 㸼示䆹䮼ߚ䜡外੐ǃ内䗝ˈN 㸼示䆹䮼ϡߚ䜡外੐ǃ内䗝Ǆৃ䗮䖛ġǃĢ䬂ߛᤶǄ 

䜡ৢ䮼的外召ǃ内ߚ䜡前䮼的外召ǃ内䗝ˈ然ৢҢԢ层到催层ߚҢԢ层到催层ܜˈ䜡ߚ䜡原则ЎϹ格按参数䆒㕂䖯㸠ߚ

䗝˄ϡᑨ有ぎ的䕧入口ϡߚ䜡˅̍ ᔧ䌃䗮䮼时ˈ由于Ϟ੐ 1ǃϟ੐ 2ǃ内䗝 1 㹿ऴ用ˈϞ੐ 2ǃϟ੐ 3ǃ内䗝 2 㞾ࡼব៤

ЎϞ੐ 1ǃϟ੐ 2ǃ内䗝 1ˈ݊他依ℸ㉏᥼Ǆ 

例 1˖某䌃䗮䮼电梯共 6 层キˈ电梯在 4 楼时前ǃৢ䮼䛑有外召Ǆ݊他楼层仅有一个外੐Ǆ 

4 楼ᑨ䆒㕂如ϟ˖ 

                             
             ݊他楼层䆒㕂Ў前䮼 Y,ৢ䮼 NǄℸ时 1-6 楼的前䮼外੐䕧入对ᑨ 1-6 层的外੐䕧入 4̍ 楼的ৢ䮼Ϟ੐䕧入对ᑨ

6 楼的Ϟ੐䕧入ˈ4 楼的ৢ䮼ϟ੐䕧入对ᑨ 7 楼的ϟ੐䕧入ˈ4 楼ৢ䮼内䗝对ᑨ内䗝䕧入 7Ǆ 

 

 例 2˖某䌃䗮䮼电梯共 3 层キˈ电梯在 1 楼开前䮼ˈ2 楼ϸ䮼ˈ3 楼开ৢ䮼ˈ每个䮼䛑有外召ˈ则䆒㕂Ў 1 楼˖YˈN; 

         2 楼˖YˈY; 3 楼˖NˈYǄℸ时 1 楼外੐䕧入ǃ内䗝对ᑨϞ੐䕧入 1ǃ内䗝䕧入 1˗2 楼的前䮼Ϟ੐䕧入对ᑨϞ੐

䕧入 2ˈϟ੐䕧入对ᑨϟ੐䕧入 2˄无ϟ੐䕧入 1˅̍ 内䗝䕧入对ᑨ内䗝䕧入 2˗2 楼的ৢ䮼Ϟ੐䕧入对ᑨϞ੐䕧入

3ˈϟ੐䕧入对ᑨϟ੐䕧入 3ˈ内䗝䕧入对ᑨ内䗝䕧入 3˗ 3 楼的ৢ䮼ϟ੐䕧入对ᑨϟ੐䕧入 4ˈ内䗝䕧入对ᑨ内

䗝䕧入 4Ǆ 

 

 

˄16˅多ࡳ㛑䕧入䆒㕂 

Door  Select 
7˖d1=Y  d2=Y 

Door  Select 
6˖d1=Y  d2=N 
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Input Select
X00 : 00

Input Select
             Enter

(QWHU

(VF

Input Select

多ࡳ㛑䕧入䆒㕂

Input Select

Input Select

(QWHU

(VF X00 : 00

X01 : 01 X01 : 01

,QSXW 6HOHFW

I 36 : 92
,QSXW 6HOHFW

I 36 : 92

(QWHU

(VF

(QWHU

(VF

䕧入ッ子 㛑োࡳ  
    多ࡳ㛑䕧入ࡳ㛑ো参㾕㄀二ゴ的 I/O 口定义Ǆ 

多ࡳ㛑䕧入䆒㕂时ˈ如果䆒㕂某一ࡳ㛑䕧入已ᄬ在对ᑨ的䕧入点ˈ㋏㒳会᡹ߎ䆹ࡳ㛑对ᑨ的䕧入点Ǆ如 X1˄ 䕧入ッ子˅

已䆒㕂Ў X1˄ࡳ㛑ো˅̍ ᔧݡ䆒㕂 X0 Ў X1 按 Enter˄确定˅ৢˈ㋏㒳显示 X1 be set X1Ǆ᠔ҹ如想䆒㕂 X0 Ў X1ˈ必乏䆒 

㕂 X1 Ў݊它ࡳ㛑䕧入或䆒㕂Ў 99˄无效 Ǆ˅ 

 

˄17˅多ࡳ㛑䕧ߎ䆒㕂 

Output Select
 Y0: 0

Output Select
                     Enter

Enter
Esc

Output Select
 Y1 : 1

多ࡳ㛑䕧ߎ䆒㕂

Output Select
 Y0 : 0

Output Select
 Y1 : 1

Enter
Esc

Enter
Esc

㛑োッ口োࡳ

 
 

多ࡳ㛑䕧ࡳߎ㛑ো参㾕 I/O 口定义Ǆ 

注˖多ࡳ㛑䕧ߎ䆒㕂时ᑨ注意䆹ࡳ㛑的 COM ッ是否䗖合Ǆ 

 

˄18˅显示䕧ߎ㓪码方式 

    Џ᥻ᵓ的ッ口 Y18~Y26 咬䅸情况ϟˈ䕧ߎ㓪码方式Ў七段码ˈ䗮䖛ℸ参数ৃ䆒定៤ BCD 码ǃ格䳋码ㄝ㓪码方式Ǆ  
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˄2˅ 电机乱定䕀䗳 

电机乱定䕀䗳ˈ按电机䫁牌参数䆒㕂Ǆ 

Motor Speed
         1350rpm

电机乱定䕀䗳
 

˄3˅ 㓪码器㛝ކ数 

 㓪码器㛝ކ数指䖯入微机ᵓ的㛝ކ数/每䕀ˈᔧ㓪码器信ো直接接入微机ᵓ时ˈ就ㄝ于㓪码器的㒓数ˈ否则ᑨ䰸

ҹߚ乥↨ৢ䆒㕂Ǆ(㛝ކ䕧入最催乥率响ᑨЎ 16kHZˈ催于ℸ乥率䳔用ߚ乥वߚ乥) 

                                  

Pulses
0600
㛝ކ数�䕀

 

 

电梯乱定䗳度ǃ电机乱定䕀䗳ঞ㓪码器㛝ކ数是އ定电梯㛑否ℷ常䖤㸠的ϝ个䞡㽕参数 ϝ̍个参数݊中有一个改ব就必

乏䞡新䖯㸠井䘧㞾学дǄ 

    注˖ߛϡৃ改বϞ䗄参数来䇗整电梯䖤㸠䗳度!!! 

 

˄4˅ 提前开䯌时䯈 

 

提前开䯌时䯈䇗整是Ў改善䍋ࡼ点的㟦䗖感ˈ使㋏㒳䗖ᑨϡৠ᳇引机的抱䯌响ᑨ时䯈Ǆ˄ 单ԡ˖毫⾦˅ 

 

˄5˅ 抱䯌时䯈 

 

䗖ᔧ䇗整ℸ参数ˈৃ使㋏㒳在ϟ䯌时持㓁䕧ߎ堵䕀䕀矩ˈ真ℷ做到䳊䗳ϟ䯌Ǆ˄ 单ԡ˖毫⾦˅ 

 

 䗳时䯈ࡴ˅6˄

   在ঠ䗳᥻制方式ϟˈ䇗㡖ℸ参数ৃ改ব启ࡼ时䯈ˈ䇗整启ࡼ䰊段㟦䗖感˄㾕ঠ䗳᥻制时序೒ Ǆ˅˄ 单ԡ˖毫⾦˅ 

                                        

Acc On Time
1500ms
䗳时䯈ࡴ

 

˄7˅减䗳时䯈 

   在ঠ䗳᥻制方式ϟˈ䇗㡖ℸ参数ৃ改ব停䔺时䯈ˈ䇗整停䔺䰊段的㟦䗖感ঞᑇ层准确度˄㾕ঠ䗳᥻制时序೒ Ǆ˅ 

˄单ԡ˖毫⾦˅ 
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Dec On Time
1500ms
减䗳时䯈

 

 
˄�˅减䗳时䯈 �参数 

���_�� ⠜本ҹϞ⿟序ˈ增ࡴ一㑻减䗳䕧ߎ˄对ᑨ䕧ߎ <�˅�䆹时䯈用来䆒㕂䕧ߎ䰘ࡴ制ࡼ器ৢˈ延䭓䆹䆒㕂时䯈ˈ 

䖯㸠 <� 䕧ߎˈৃҹ݋体参看䰘录 ���˖电梯᥻制时序೒˄二㑻减䗳˅ 
 

Dec On Time 1
0000 ms
减䗳时䯈�

 
 
 

˄9˅ᤶো延䖳时䯈 
ঠ䗳˖㾕ᤶ䗳信োৢ㒣䖛的延䖳时䯈ˈ楼层䅵数改ব˗多段䗳˖䖛楼层中䯈ԡ㕂时㒣䖛的延䖳时䯈ˈ楼层䅵数改বǄ 

˄单ԡ˖毫⾦˅ 

          

Flr No. Chg Delay
   0000ms
ᤶো延时时䯈  

˄10˅ 䳊䗳䆒㕂 

ᔧ电机䕀䗳小于䆹值时ˈ㋏㒳䅸Ў电梯䗳度Ў䳊䗳ˈ并䕧ߎϟ䯌信োǄ 

                               

Zero Speed
         0005r

䳊䗳䆒㕂

�䕀ߚ�  
˄11˅ 䳊䗳保持时䯈 
䳊䗳保持䆹时䯈ৢˈ㋏㒳䅸Ў真ℷ䳊䗳来Ǆ˄ 单ԡ˖毫⾦˅ 

          

Zero time
       0000ms

䳊䗳保持时䯈
 

˄12˅ 抱䯌检测时䯈 
㋏㒳发ߎ开䯌ੑҸৢˈ㒣䖛䆹参数时䯈ৢ检测是否有ড作䕧入Ǆ˄ 单ԡ˖毫⾦˅ 

Brake Check Time
       0000ms

抱䯌检测时䯈
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˄13˅ 到キ䩳延时时䯈 
ᤶ䗳ৢˈ㒣䖛䆹参数时䯈ৢ䕧ߎ到キ䩳信োǄ˄ 单ԡ˖毫⾦˅ 

                             

Beep Delay Time
       0000ms

到キ䩳延时时䯈
 

 
˄��˅㞾ࡼ关照明时䯈 

/DPS 2II WLPH 用于䆒㕂电梯的关照明时䯈ˈ咬䅸值Ў �� 䖤㸠方式ϟ停ℶ䖤㸠ৢˈ䯈䱨䆒ࡼ䩳Ǆᔧ电梯在㞾ߚ

㕂的时䯈ৢˈ关照明信ো䕧ߎǄ 

                              
 
˄15˅抱䯌检测⃵数 
抱䯌检测故䱰ˈ㒣䖛䆹⃵数ৢ故䱰ҡ然ᄬ在时ˈ䳔断电复ԡǄ˄ 单ԡ˖⃵˅ 

Brake Err Count
5

抱䯌检测⃵数
 

 

 

˄16˅KDY 检测⃵数 
KDY 检测故䱰ˈ㒣䖛䆹⃵数ৢ故䱰ҡ然ᄬ在时ˈ䳔断电复ԡǄ˄ 单ԡ˖⃵˅ 

                             

KDY Err Count
5

.'<检测⃵数
 

 
˄��˅检修ϟ䯌ৢ撤使㛑时䯈参数�⿟序⠜本ো ������ǃ������ ҹϞ� 

     ,QV %UDNH WLPH 参数ˈ用于䆒㕂检修ϟ䯌ৢ撤使㛑的时䯈䯈䱨�ҹ前⠜本Ў咬䅸值 ���PV�修改ৢℸ参数ৃ䆒㕂� 

㣗围 ������PV�咬䅸值ҡЎ ���PVǄ 

异ℹ电机多段䗳䖤㸠时ˈ在检修䖤㸠中ˈ撤掉段䗳和抱䯌ৢˈ电机ҡ在减䗳中ˈ有些ব乥器ৃ㛑᡹䖛流故䱰ˈ䗮

䖛䆒㕂䆹参数来䇗整检修撤使㛑的时䯈Ң㗠䙓免ব乥器᡹䖛流故䱰Ǆ 

厂家㑻䖤㸠参数如ϟ� 

Ins Brake time
500ms

΅ Ἢҋ ῦ
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Read Para
                     Enter

(QWHU

(VF

ᵀф
Read?

490_12   160
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 n=0˖䴲䌃䮼方式ˈ即电梯没有䌃䗮䮼˗ 

 n=1˖䌃䗮䮼方式 1ˈ每一个楼层只有一个䮼ࡼ作(ৃ在ϡৠ侧䴶)˗ 

          例如˖ 

3 层 3 キ的电梯ˈ1ǃ3 楼只有前䮼ˈ2 楼只有ৢ䮼ˈ䖭ḋ的情况就ᑨ䆹䆒㕂Ў䌃䗮䮼方式 1˗ 

 n=2˖䌃䗮䮼方式 2ˈᔧ某个˄些˅楼层ϸ个䮼均ৃࡼ作(㟇少有一个楼层的厅䮼是䌃䗮时)ˈ按ҹϟ䘏䕥Ꮉ作˖ 

          ·在䌃䗮䮼楼层ˈৠ一时刻只㛑对一个䮼䖯㸠开ǃ关䮼操作ˈ并Ϩ只有䮼㘨䫕䯁合一⃵之ৢˈ才㛑ݡ⃵对

另一个䮼䖯㸠开ǃ关䮼操作˗ 

          ·到キৢ按内䗝ǃ外੐䕧入情况䖯㸠开关䮼 如̍只有前䮼的内䗝ǃ外੐ 则̍只开前䮼 如̠只有ৢ䮼的内䗝ǃ

外੐ˈ则只开ৢ䮼˗前ৢ䮼䛑有内䗝或外੐ˈ则ܜ开前䮼ˈ䮼㘨䫕䯁合ৢˈݡ开ৢ䮼˗ 

          ·在䌃䗮䮼楼层ˈ关䮼时ˈ㢹另一个䮼Ā关䮼䰤ԡā无效ˈ则ৠ时关䮼˗ 

          ·在检修状态ϟˈ无䆎是否䌃䗮ˈϸ个䮼均ৃҹ打开ˈ但ϡ㛑ৠ时打开˗ 

 n=3 或 4˄3ˈ4 ̟˅㛑相ৠࡳ 䌃䗮䮼方式 3ǃ4ˈ某个˄些˅楼层ϸ个䮼均ৃࡼ作(㟇少有一个楼层的厅䮼是䌃䗮

的)ˈ按ҹϟ䘏䕥Ꮉ作˖ 

·在䌃䗮䮼楼层ˈϸ个䮼䰸检修状态外的任何时候䛑是ৠ时开/关Ǆ 

 n=5˖䌃䗮䮼方式 5ˈ某个˄些˅楼层ϸ个䮼均ৃࡼ作(㟇少有一个楼层的厅䮼是䌃䗮的)ˈ按ҹϟ䘏䕥Ꮉ作˖ 

          ·在䌃䗮䮼楼层ˈ到キৢ按内䗝ǃ外੐䕧入情况䖯㸠开关䮼ˈ如只有前䮼的内䗝ǃ外੐ˈ则只开前䮼˗如

只有ৢ䮼的内䗝ǃ外੐ˈ则只开ৢ䮼˗前ৢ䮼䛑有内䗝或外੐ˈ则䛑䖯㸠㞾ࡼ开关䮼Ǆ内䗝ǃ开ǃ关䮼

按䪂ঞ本层੐梯均对ᑨ一侧䮼Ǆ模式 5 Ϣ模式 2 的Џ㽕区别在于ˈ模式 5 ৃҹϸ䮼ৠ时打开ˈ2 ϡ㛑Ǆ 

 在䌃䗮䮼方式 2~5 ϟˈ前䮼和ৢ䮼㽕对ᑨϡৠ的外੐ǃ内䗝䕧入ঞ开关䮼䕧入ˈ外੐ǃ内䗝䕧入的䜡㕂和外䚼

接㒓Ϲ格按照参数䌃䗮䮼外召ǃ内䗝ߚ䜡˄Door Call Set˅䖯㸠ˈܜ䜡㕂前䮼ˈݡ䜡㕂ৢ䮼Ǆ由于模式 3 在㞾ࡼ

䖤㸠状态是ϸ䮼ৠ时䖯㸠开关ˈ每层гৃҹ只安㺙一个内䗝按䪂Ǆ在䌃䗮䮼的䇗䆩中如发⦄䎥层Ϣ䕧入ϡ一㟈ˈ

䇋注意外䚼䕧入接㒓Ϣ Door Call Set 的䆒㕂是否一㟈Ǆ 

 

˄6˅ ⍜䰆方式 

 

ᔧ⍜䰆方式䆒Ў 1 时ˈ只有⍜䰆ড基キࡳ㛑Ǆ 

䗝择⍜䰆方式 0 ᑨ㗗㰥电梯外的⍜䰆䆒施是否满䎇೑家标准ˈ否则将ৃ㛑引䍋ϡ㡃的ৢ果！ 

Fire  mode
         Mode:     1

Fire mode     Enter (QWHU

(VF
⍜䰆方式

 

 

 

˄7˅ 点ࡼ䕧ߎ䗝择 

ᔧ Drive 方式䆒Ў Yes 有点ࡼ䕧ߎ, Drive 方式䆒Ў No 无点ࡼ䕧ߎǄ 

 

Jog Select
Drive:

Jog Select (QWHU

(VF

点ࡼ䕧ߎ䗝择 Ў无点ࡼ䕧ߎЎ有点ࡼ䕧ߎ

Yes/No
<HV 1R  
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ˉ45ˉ 

( 8 ) ᥻制方式䗝择 

多段㒭定䗳度指Ҹ时ˈ䆹参数䆒Ў :9)��+ˈঠ䗳᥻制Ў 厂值Ўߎˈ6+6 6+6Ǆ 

 

 

                  

                       

 

                                   

 

˄9˅ PG 㛝ކ䕧入参数 

    Pg Input AEOH 用于䆒㕂电梯是否䞛用㓪码器䅵数方式䖤㸠ˈᔧ䞛用ℸ方式䖤㸠䆒㕂Ў �˄㋏㒳咬䅸Ў �˅̍ 否则

䞛用ᤶ䗳刀方式䖤㸠时ᑨ䆒㕂Ў �ˈ䳔㽕增ࡴϞᤶ䗳䕧入 ;�ǃϟᤶ䗳 ;� 和䳊䗳䕧入 ;�� 信ো˗增ࡴব乥器䳊䗳䕧ߎッ子

参数定义Ǆ 

 
 

˄10˅ 多段䗳度值䆒㕂 

Multi Speed  Give
v1:1.0m/s<1450r>

Multi Speed   Give
                Enter

(QWHU

(VF

Multi Speed   Give
V2:  0.6m/s <870r>

多段䗳度值䆒定

电梯䗳度

ᡬㅫৢ电机䕀䗳

 
ᔧ䞛用多段䗳㒭定方式时ˈ䳔㽕䆒定多段䗳䗳度值ҹঞ对ᑨ的ᤶ䗳䎱离Ǆ 

ϟ㸼Ўϡৠ的电梯䗳度对ᑨ的段䗳值和ᤶ䗳䎱离˄供参㗗˅̟  

 

㸼 3-10 

1.0m/s 
           电梯䗳度 

䆒定值 

段䗳/ᤶ䗳䎱离 多段䗳˄V˅ ᤶ䗳䎱离˄S˅ 

V1/S1 1m/s 1.3m 

V2/S2 0 0 
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手持操作器液晶操作ঞ参数䇈明 
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    Over Time
               045

   Over  Time
                     Enter

(QWHU

(VF

䖤㸠䍙时时䯈䆒㕂
 

˄13˅手ࡼ䮼䗝择 

   ㋏㒳咬䅸情况ϟ是㞾ࡼ䮼ˈᔧ电梯Ў手ࡼ开关䮼时ˈ将ℸ参数䆒Ў YesǄ 

                     

              NO/Yes
Manual Door
                     Enter

(QWHU

(VF

手ࡼ䮼䗝择

Manual Door

 

 

˄14˅单䲚䗝䆒㕂 

     ㋏㒳咬䅸䇋情况ϟ是全䲚䗝ˈᔧ䆒定Ў yes 时ˈЎ单੐梯模式Ǆ 

                     

              NO/Yes
Single Call

                     Enter

(QWHU

(VF

单䲚䗝䆒㕂

Single Call

 

 

˄15˅特殊ࡳ㛑䗝择 

    

                      

IXQFWLRQ VHOHFW
               Enter

Enter
Esc
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)8�� 䆒㕂 21ˈ爬ᑇ层时ϡ᡹䖤㸠䍙时故䱰Ǆ���_�� ঞҹৢ⠜本有Ǆ      

)8�� 䆒㕂Ў 21ˈ䖤㸠时ˈ方向ㆁ头䕧ߎ䮾烁ˈ���_�� ঞҹৢ⠜本有䆹ࡳ㛑Ǆ  

)8�� 䆒㕂Ў 21ˈ� 段码层时是 <�� 䕧ߎ检修�必乏保䆕数显的催ԡ没用�Ǆ���_�� ঞҹৢ⠜本有Ǆ݊他层显

方式时ˈϡ用䆒㕂 <�� г䕧ߎ检修Ǆ 

)8�� 䆒Ў 21 时ˈ㋏㒳䞡新Ϟ电回 �楼校ো˄)8�� 䳔㽕䆒㕂Ў 2))˅̍ 咬䅸 2))Ǆ 

)8�� 䆒៤ 2))ˈ䞡新Ϟ电䇏প楼层信息䫭䇃回 � 楼校োˈ咬䅸Ў 2))ˈ䆒㕂៤ 21 ϡ回 �楼校োǄ 

)8�� 䆒㕂七段码层显䕧ߎ时ˈ电䫕ৢˈ楼层是否㒻㓁显示ˈ21 㒻㓁显示ˈ2))ˈϡ显示Ǆ 

)8�� 䆒Ў 21ˈ䖤㸠ৢৃҹপ⍜内䗝Ǆ 

)8�� 䆒Ў 21˖ব乥器䖤㸠ড作˄;�˅有效ゟ即开䯌˗䆒Ў 2))˖ব乥器䖤㸠ড作有效ৢㄝᕙ ��� ⾦开䯌Ǆ 

㽓威多段䗳时䇋䆒Ў 21� 

)8�� 䆒Ў 21˖䕧ߎ⾥↨ )� ব乥器多段䗳䘏䕥Ǆ 

)8�� 䆒Ў 21˖使㛑ǃ方向ǃ段䗳ৠ时㒭˄㽓威ǃ⾥↨ )� ব乥器多段䗳时使用˅̠ 䆒Ў 2))˖ϡ使用㽓威ǃ⾥

↨ )� ব乥器多段䗳时䇋䆒Ў 2))Ǆ 

)8�� ঠ䗳䖤㸠时䆒Ў 2))ˈ检修时ܜ䕧ߎ制ࡼ接㾺器延时ৢݡ䕧ߎ慢䔺˄䰆ℶߏކ˅̍ 否则直接䕧ߎ慢䔺Ǆ 

)8�� 使用 9*�1 ব乥器多段䗳时䆒㕂Ў 21Ǆ 

)8�� 䆒㕂Ў 21ˈ关䮼䰤ԡϞˈ才㛑判定䮼㘨䫕䯁合ˈ否则判断䮼㘨䫕是否䯁合ˈϡ看关䮼䰤ԡǄ 

)8�� 
䆒㕂Ў 21ˈ䴲 �段码层显方式时ˈ电䫕时或急停断开ৢˈ关显示˄᠔有㒻电器ϡ䕧ߎ Ǆ˅���_�� ঞҹৢ

⠜本有Ǆ 

)8�� 21˖䌃䗮方式时只安㺙一套开关䮼按䪂˗2))˖䌃䗮方式时安㺙ϸ套开关䮼按䪂˗˄ 只影响检修˅ 

)8�� )8�� 2))�咬䅸�时ˈ只㛑在䮼区开䮼˗)8�� 21�检修ϡ在䮼区ৃҹ开䮼Ǆ 

)8�� 䆒㕂Ў 21 时ˈঠ䗳时检测制ࡼ接㾺器Ϣ݊ড作㾺点是否一㟈ˈ2)) 时ϡ检测Ǆ 

)8��ǃ)8��ǃ)8��ǃ 

)8��� )8��ǃ)8�� 

备用 

注˖咬䅸只有 FU02 Ў ONˈ݊余Ў OFFǄ 
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݊中 t1:提前开䯌时䯈ˈ t2:停䔺ৢ使㛑保持时䯈˄ৃ䗮䖛 Ins Brake Time 参数来䆒㕂ˈℷ常䞛用咬䅸值 500ms 即ৃ Ǆ˅ 

Ĺ  ℷ常䖤㸠 

 
                                                        爬㸠    䳊䗳     
                    ℷ常䗳度 

 
 
               Ϟ㸠或ϟ㸠     

                   使㛑  

                 䖤㸠ড作  
                   开䯌  

                    Y8 
                    Y9 
                    Y10 
                               t1                          S1      t2       

                

ᤶ䗳       䖯䮼区 

݊中 S1 Ўℷ常䖤㸠的ᤶ䗳䎱离Ǆ 

注意˖如点ࡼ䕧ߎ䗝择㦰单中䆒㕂 Drive 方式䆒Ў Yesˈ由爬㸠বᤶЎ䳊㒭定时 Y5 䕧ߎˈY5 䕧ߎ作Ў减䗳时䯈ߛᤶǄ

˄如安川ব乥器由爬㸠বᤶЎ䳊䗳时ˈߛᤶ减䗳时䯈䖯㸠ᑇ层䇗整Ǆ˅          
 ঠ䗳᥻制ℷ常䖤㸠时序೒  

           

 

݊中 t1 Ў快ࡴ䗳接㾺器ߛᤶ时䯈˄ࡴ䗳时䯈˅̍ t2 Ў制ࡼ接㾺器ߛ䰸时䯈˄减䗳时䯈˅̍ 二㗙均ৃҹ䗮䖛䆒㕂㦰单的䖤㸠参

数中的ĀAcc On Timeā˄ t1˅ঞĀDec On Timeā˄ t2˅来䆒定Ǆ 
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䰘录 ���˖电梯᥻制时序೒˄二㑻减䗳˅ 

新⠜䋻梯 %/�����%+7�9�� 增ࡴ一㑻减䗳䕧ߎ�䗖用于 ���_�� ⠜本ҹϞ⿟序Ǆ 

    ঠ䗳᥻制ℷ常䖤㸠时序೒    

 

݊中 W� Ў快ࡴ䗳接㾺器ߛᤶ时䯈˄ࡴ䗳时䯈˅̍ W� Ў慢䔺接㾺器ߛ䰸时䯈˄减䗳时䯈 �˅̍ W�

Ў制ࡼ接㾺器 䰸时䯈˄减䗳时䯈ߛ� �˅̍ ϝ㗙均ৃҹ䗮䖛䆒㕂㦰单的䖤㸠参数中的Ā$FF 2Q 

7LPHā˄ W�˅̠Ā'HF 2Q 7LPHā˄ W�˅ঞĀ'HF 2Q 7LPH �ā˄ W�˅来䆒定Ǆ制ࡼ接㾺器 �对ᑨ䕧

Ўߎ <�Ǆ 
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参 数      ৡ          ⿄ 䆒定值      䇈               明 

E2-01 电机的乱定电流 *     按䫁牌

E2-02 电机的乱定䕀差 *      按䫁牌

E2-03 电机的ぎ䕑电流 *      乱定电流的 35-40% 

E2-04 电机的极数 *      按䫁牌

F1-01 PG 常数 *      ḍ据㓪码器䆒㕂

F1-02 PG 断㒓检ߎ时ࡼ作䗝择 1

F1-03 䍙䗳时的ࡼ作䗝择 0

F1-04 䗳度偏差䖛大时的ࡼ作䗝择 0

F1-06 ߚ乥↨ 1

F1-08 䍙䗳的检ߎ标准 105

F1-09 䍙䗳检ߎ延䖳时䯈 1

F1-10 䗳度偏差䖛大检ߎ标准 30

F1-11 䗳度偏差䖛大检ߎ延䖳时䯈 1

H1-01 ッ子 3 的ࡳ㛑䗝择 7

H1-02 ッ子 4 的ࡳ㛑䗝择 6

H1-03 ッ子 5 的ࡳ㛑䗝择 3

H1-04 ッ子 6 的ࡳ㛑䗝择 4

H1-05 ッ子 7 的ࡳ㛑䗝择 5

H1-06 ッ子 8 的ࡳ㛑䗝择 9

H2-01 ッ子 9 的ࡳ㛑䗝择 F

H2-02 ッ子 25 的ࡳ㛑䗝择 37

H3-05 ッ子 16 的ࡳ㛑䗝择 1F ᔧ使用模拟䞣力矩㸹偿时䆒Ў 14 

H3-06 ッ子 16 的䕧入增益 0

H3-07 ッ子 16 的䕧入偏差 0

L3-04 减䗳中失䗳ࡳ㛑䗝择 0

L5-01 异常复ԡݡ䍋ࡼ⃵数 5

L8-05 䕧入侧⃴相保ᡸ的ࡼ作䗝择 1

L8-07 䕧ߎ侧⃴相保ᡸ的ࡼ作䗝择 1

O1-01 ⲥ㾚䗝择 5

O1-02 电源ᡩ入时ⲥ㾚䗝择 1

O1-03 䗳度指Ҹ显示单ԡ *      电机的极数

O1-04 乥率指Ҹ的单ԡ䆒定 0

  

  

  
 
 
 



 

ˉ54ˉ 

䰘录 3˖ 异ℹ电机᥻制柜安川 G7A ব乥器参数 

˄1˅佪ܜ䆒㕂参数 A1-02=3˄2˅然ৢĀ初始化ā参数 A1-03=2220˄3˅接着按ϟ㸼䆒㕂ব乥器参数˄供参㗗˅̍  

参 数 ৡ             ⿄ 䆒定值 䇈            明 

$���� 䗝择 /&' 操作器显示䇁㿔 � 㣅䇁 
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值作Ў滑差㸹偿的基准值ˈ㞾学д时㞾ࡼ䆒定Ǆ 

(���� 电机ぎ䕑电流 ぎ䕑电流 用 $单ԡˈ䆒定电机ぎ䕑电流ˈ㞾学д时ˈ㞾ࡼ䆒定Ǆ

(���� 电机极数 极数 䆒定电机极数ˈ㞾学д时㞾ࡼ䆒定 

参 数 ৡ             ⿄ 䆒定值 䇈             明 

(���� 电机乱定容䞣 ࡳ率 
用 ����.: Ў单ԡ䆒定电机乱定容䞣Ǆ㞾学д时ˈ㞾ࡼ

䆒定Ǆ 

)���� 3* 参数 3* 数 
䆒定使用 3*˄㛝ކ发生器ǃ㓪码器˅的㛝ކ数Ǆ 

用电机䕀一圈相ᔧ的㛝ކˈ䆒定ϡ䗦增的值Ǆ 

)���� 
䗝择 3* 断㒓检2*3˄ߎ˅时

的ࡼ作 
� 㞾由滑㸠停ℶ 

)���� 
䗝择䖛䗳度˄26˅发生时的

 作ࡼ
� 减䗳停ℶ˄按 &���� 的减䗳时䯈停ℶ˅ 

)���� 
䗝择䗳度偏差䖛大检ߎ

˄'(9˅时的ࡼ作 
� 减䗳停ℶ˄按 &���� 的减䗳时䯈停ℶ˅ 
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䰘录 4˖ 异ℹ电机᥻制柜富士 G11UD ব乥器参数䆒㕂㸼 

 
 

按ϟ㸼䆒㕂ব乥器参数˖˄ 供参㗗˅   
㸼 二 

参数      ৡ          ⿄ 䆒定值       䇈               明 

)�� 䖤㸠指Ҹ䗝择    �  

)�� 最催䕧ߎ乥率 �  ��+]  

)�� 基本乥率 �  ��+]  

)�� 乱定电压 �  ���9  

)�� 最催电压 �  ���9   

䗳时䯈ࡴ ��( �  ���6 检修䗳ࡴ䗳时䯈 

)�� 减䗳时䯈 �  ����6 检修䗳减䗳时䯈 

)�� 电ࡼ机䖛流保ᡸ值  电ࡼ机乱定电流的 ���% 

)�� 电ࡼ机䖛流保ᡸ时䯈 ���PLQ ᡹䄺ৢ显示Ā2/�ā 

)�� 乥率Ϟ䰤  ��+]  

)�� 乥率ϟ䰤  � +]  

)�� 启ࡼ乥率  ���+]  

)�� 启ࡼ乥率保持时䯈  ���+]  

)�� 停ℶ乥率  ���+]  

)�� 开关乥率  ��.+]  

)�� 电机䷇㡆   �  

)�� ��5\   �   作方式ࡼ

)�� 䕀矩䰤制 �˄电ࡼ˅  ���  

)�� 䕀矩䰤制 �˄制ࡼ˅  ���  

(�� ;� ッ子ࡳ㛑䗝择   �  

(�� ;� ッ子ࡳ㛑䗝择   �  

(�� ;� ッ子ࡳ㛑䗝择   �  

(�� ;� ッ子ࡳ㛑䗝择   �  

(�� ;� ッ子ࡳ㛑䗝择   �  

(�� ;� ッ子ࡳ㛑䗝择   � 用制ࡼ单元时䆒㕂 
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䰘录 �˖电梯故䱰ҷ码ঞ䇈明 

 
故䱰 
ҷ码               䇈明           处理方法 

Er0 参数没有初始化或㗙参数区䫭䇃 ᄬ储参数操作ৃ⍜䰸䆹故䱰ˈ如ҡ然没有⍜䰸ˈ㘨㋏厂家 

Er1   

Er2 䮼㘨䫕故䱰˗电梯䖤㸠时䮼䫕回䏃断开 检查䮼㘨䫕回䏃ঞ䮼刀是否有刮䮼䕂⦄䈵Ǆ 

Er3 ব乥器故䱰 检查ব乥器ˈ确定故䱰原因Ǆ 

Er4 方向接㾺器故䱰ˈ㋏㒳的方向㒭定Ϣ方向接㾺器的ড作

ϡ一㟈Ǆ 

检查方向接㾺器的接㒓Ǆ方向ড作ᑨ䆹接在方向接㾺器的一对

常开㾺点ϞǄ 

Er5 开䯌故䱰ˈ㋏㒳䕧ߎ开䯌指Ҹৢ未接到抱䯌接㾺器或抱

䯌ⲥ测开关的ড作信ো 

检查抱䯌ⲥ测开关ঞ接㒓ˈ无ℸ开关ᑨ将抱䯌ড作检测使㛑

˄Brake Feedback˅䆒Ў OFFǄ 

Er6 䖤㸠䖛⿟中ˈ䮼区䕧入信ো始㒜有效Ǆ 检查䮼区信ো回䏃ঞ感ᑨ开关Ǆ 

Er7 在䖤㸠䖛⿟中Џ᥻单元检测到的㓪码器㛝ކ数䞣䖛少Ǆ 检查Џ᥻单元的㛝ކ䕧入回䏃ঞ㓪码器䖲㒓Ǆ 

Er8  发生ℸ故䱰时ˈ䇋Ϣ厂家㘨㋏Ǆ 

Er9 KDY�KKC 故䱰 䕧̍ߎ的 KDY�KKC 作指ҸϢড作㒧ࡼ

果ϡ一㟈 

检查 KDY�KKC 䕧ߎ和ড作回䏃ঞ KDY�KKC 接㾺器Ǆ 

Er10 急停回䏃断开 检查急停回䏃Ǆ 

Er11 䮼区丢失故䱰 

电梯䖤㸠䎱离䍙䖛楼䯈䎱ˈ但未检测到䮼区䕧入信ো 

检查䮼区信ো回䏃ঞ䮼区感ᑨ开关Ǆ 

Er12 䖛Ϟ䰤ԡ 检查㓪码器或相关㒓䏃Ǆ 

Er13 䖛ϟ䰤ԡ 检查㓪码器或相关㒓䏃Ǆ 

ব乥 楼层ԡ㕂䅵数器䫭䇃Ǆℸ故䱰发生ৢˈ电梯将

慢䔺䖨回最ᑩ层ˈ校ℷԡ㕂Ǆ 

检查㓪码器或相关㒓䏃 检̍查䮼区回䏃Ǆ݌型故䱰Ў䮼区信ো

ᡪࡼ或某段䩶丝㓇打滑Ǆ 

Er14 

ঠ䗳 KMC 慢䔺ড作ϡ一㟈 检查 KMC 䕧ߎ和ড作回䏃ঞ KMC 接㾺器Ǆ 

Er15 ঠ䗳时˖KPC 电源接㾺器ড作ϡ一㟈 检查 KPC 䕧ߎ和ড作回䏃ঞ KPC 接㾺器Ǆ 

Er16 内䚼测䆩用 如果发生是因Ў有㓪码器方式 䆒̍㕂Ў无㓪码器方式 修̍改参

数 PG Input  AbleǄ 

Er17 Џ᥻单元发ߎ䖤㸠指Ҹৢˈ未收到ব乥器䖤㸠信োǄঠ

䗳时Ў制ࡼ接㾺器Ϣ݊ড作㾺点ϡ一㟈˄ 䳔㽕䆒㕂FU30

Ў ON 才判断 Ǆ˅ 

检查ব乥器方向ǃ使㛑信োঞ䖤㸠信ো䕧ߎ回䏃 检̍查ব乥器

相关参数䆒㕂Ǆ 

Er18 
楼层䅵数值さ然ব化䫭䇃ˈℸ故䱰发生ৢˈ电梯将慢䔺

䖨回最ᑩ层校ℷԡ㕂 

检查㓪码器或相关回䏃 

Er19 ᤶ䗳䎱离䆒㕂䖛䭓ˈ无法䖤㸠到最䖥目标层 䜡合 V1～V4 的䆒㕂ˈ䆒定合䗖的ᤶ䗳䎱离Ǆ 

Er20 ッキ䍙䗳保ᡸˈড作䗳度没有䱣㒭定䗳度䰡Ԣ 检查ব乥器参数䆒㕂是否有䇃ˈ或㗙ব乥器损坏Ǆ 

Er21 单⃵䖤㸠时䯈䍙䖛䆒定值 
检查是否有䩶丝㓇打滑ঞ䕓厢व死⦄䈵Ǆ检查 Over Time 乍䆒

㕂值是否ℷ确Ǆ  

Er22 快䔺䖤㸠时有检修信ো䕧入 检查检修开关ঞ相关㒓䏃Ǆ 
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Er23 ϸ个䮼区䕧入信ো中有一个失效 检查䮼区信ো回䏃ঞ䮼区感ᑨ开关Ǆ 

Er24 ᤶ䗳䎱离䆒㕂䖛短 䜡合 V1～V4 的䆒㕂ˈ䆒定合䗖的ᤶ䗳䎱离Ǆ 

Er25 热敏㒻电器保ᡸˈ制ࡼ电䰏或电机䖛热Ǆ 检查热敏开关回䏃 

Er26 䮼㘨䫕故䱰˖䮼㘨䫕接㾺器㾺点Ϣ㒓圈状态ϡ一㟈 检查䮼㘨䫕接㾺器㒓圈Ϣ㾺点状态ঞЏᵓϢ之对ᑨ的䕧入口Ǆ

Er28 ッキ㉬䖲保ᡸˈ如在ᑩ层Ϟッキ来ˈ在乊层ϟッキ来 检查ッキ信ো䕧入Ǆ 

 U 开䮼故䱰ˈ开䮼䰤ԡ有效或开䮼䖤㸠时䯈到ˈ䮼㘨䫕没

有断开Ǆ数码ㅵ显示Ā   āǄ 

检查开䮼䕧ߎ㒻电器ǃ开䮼䰤ԡǃ䮼㘨䫕回䏃或是否人Ў短接

䮼㘨䫕Ǆ 

 N 关䮼故䱰ˈ关䮼䰤ԡ有效或关䮼䖤㸠时䯈到ˈ䮼㘨䫕没

有䯁合Ǆ发生关䮼故䱰ৢ ㋏̍㒳会将䮼打开 ˗⃵关䮼ݡ̍

䞡复 5
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䰘录 �˖井䘧㞾学д故䱰码㸼 
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